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Haftungsausschluss
Inhalt des Software-Handbuches

Dieses Software-Handbuch ist als Bestandteil des Produkts zu betrachten. Es wendet sich an alle Personen, die Arbeiten am
Produkt ausfiihren. ebm-papst Gibernimmt keine Gewahr flr die Aktualitat, Korrektheit, Vollstandigkeit oder Qualitat der
bereitgestellten Informationen. Haftungsanspriiche gegen ebm-papst, welche sich auf Schaden materieller oder ideeller Art
beziehen, die durch die Nutzung oder Nichtnutzung der dargebotenen Informationen bzw. durch die Nutzung fehlerhafter und
unvollstandiger Informationen verursacht wurden, sind grundsatzlich ausgeschlossen, sofern seitens ebm-papst kein nach-
weislich vorsétzliches oder grob fahrldssiges Verschulden vorliegt.

ebm-papst ist stets daran interessiert die Produkte weiterzuentwickeln und zu verbessern. So kann es zu eventuellen
Abweichungen der Beschreibungen in diesem Handbuch kommen. Je nach angeschlossenem Antrieb kann die Darstellung
der Software von diesem Handbuch abweichen.

Softwareversion

Dieses Handbuch wurde mit der Softwareversion driveSTUDIO v1.3.0.3 erstellt.

Copyright

ebm-papst St. Georgen
GmbH & Co. KG
Hermann-Papst-Stralie 1
78112 St. Georgen

Anderungen vorbehalten.

Die jeweils aktuelle Version dieses Software-Handbuchs finden Sie im Download-Bereich des Info-Centers auf unserer
Homepage: www.ebmpapst.com
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1 Einleitung

1.1 Umgang mit diesem Handbuch

Wahrend dem Arbeiten mit der Konfigurationssoftware sind alle aufgefiihrten Sicherheitshinweise zu befolgen, siehe Kap.
LAllgemeine Sicherheitshinweise® auf Seite 6.

Lesen Sie dieses Software-Handbuch sorgféltig, bevor Sie mit der Konfiguration angeschlossener Antriebe beginnen.
Beachten Sie die Warnhinweise, um eine Personengefdhrdung oder Stérungen am Produkt zu vermeiden. Beachten Sie
auch die Betriebsanleitung des Antriebs sowie der optionalen Regelelektroniken, dort finden Sie ggf. weitere relevante
Sicherheitshinweise und Informationen.

1.1.1 Textkonventionen
In diesem Software-Handbuch wird die Bedeutung eines Textes durch unterschiedliche Darstellungen gekennzeichnet:

Beschreibender Text wird ohne vorangestelltes Zeichen dargestellt.
1. Handlungsschritte sind nummeriert aufgefuhrt.

2. Nummerierte Handlungsschritte sind in der angegebenen Reihenfolge vorzunehmen.

+ Text mit einem vorangestellten Punkt (+) kennzeichnet eine Aufzéhlung, die durch eine Uberschrift eingeleitet wird.

» Text mit einem vorangestellten Pfeil (») kennzeichnet Verhaltensweisen in Hinweisen, die dazu dienen, eine Gefahr-
dung abzuwenden oder eine Information zu geben.
Das Zeichen wird auch genutzt, um einzelne Handlungsschritte zu kennzeichnen.

Unterstrichener blauer Text kennzeichnet einen Querverweis oder Link auf eine URL, die im PDF-Dokument angeklickt

werden kénnen.
Text in eckigen Klammern (z. B. [Speichern EEPROM]) kennzeichnet Menis, Befehle, Register und Schaltflachen und alle
sonstigen Texte innerhalb der Software.

1.1.2 Warnhinweise und Hinweise

Die folgenden Warnhinweise und Hinweise beziehen sich auf den Einsatz der Software. Sie stehen immer vor der Hand-
lungsanweisung, deren Ausflihrung zu einer Gefahrdung oder einem Sachschaden fiihren kann. In dieser Dokumentation
werden folgende Warnhinweise verwendet:

c Gefahrdung.
Dieser Hinweis kennzeichnet eine Gefahrdung mit hohem Risiko, die unmittelbar Tod oder schwere Kérper-
GEFAHR verletzung zur Folge haben wird, wenn sie nicht vermieden wird.

» Dieser Pfeil weist Sie auf die entsprechende Vorsichtsmafinahme hin, um die Gefahrdung abzuwenden.

c Gefahrdung.
Dieser Hinweis kennzeichnet eine Gefahrdung mit mittlerem Risiko, die méglicherweise Tod oder schwere
WARNUNG Kérperverletzung zur Folge haben kann, wenn sie nicht vermieden wird.

» Dieser Pfeil weist Sie auf die entsprechende Vorsichtsmafinahme hin, um die Gefahrdung abzuwenden.

c Gefahrdung.
Dieser Hinweis kennzeichnet eine Gefdhrdung mit geringem Risiko, die leichte oder mittlere Kérperverlet-
VORSICHT zung sowie Sachschaden zur Folge haben kann, wenn sie nicht vermieden wird.

» Dieser Pfeil weist Sie auf die entsprechende Vorsichtsmafinahme hin, um die Gefahrdung abzuwenden.
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Hinweise enthalten Informationen, die an der entsprechenden Stelle besonders wichtig sind oder die beschriebenen Bedien-
schritte erleichtern. Sie sind folgendermafien hervorgehoben:

ﬂ Dieser Hinweis gibt Ihnen Anwendungsempfehlungen und hilfreiche Tipps.

HINWEIS

1.2 Sicherheitshinweise

Dieses Kapitel enthalt allgemeine Sicherheitshinweise zur Konfigurationssoftware und dient dazu Personen- oder Sachscha-
den zu vermeiden. Beachten Sie zudem die Sicherheitshinweise in den Dokumentationen der angeschlossenen Antriebe und
aller anderen Komponenten.

1.2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise
Beachten Sie immer die folgenden Sicherheitshinweise, unabhangig von den spezifischen Einsatzbedingungen:
» Die Anschlisse der Antriebe und anderer Komponenten (z. B. USB-RS485-Adapter, Kabel) in regelmaRigen Abstanden

auf mogliche Schaden prifen. Beschadigte Komponenten sofort durch Originalteile austauschen.
Nur von ebm-papst zugelassene Komponenten verwenden, siehe www.ebmpapst.com.

» Die Antriebe vor der Verbindung mit dem Computer stromlos schalten.

» Fir die Inbetriebnahme- und Serviceaufgaben die Betriebsanleitung des Antriebs einbeziehen. Alle Arbeiten missen von
unterwiesenem und autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

« Die in den technischen Daten der entsprechenden Betriebsanleitung genannten Ober- und Untergrenzen einhalten, z. B.
Drehzahl, Strom, Temperatur.

1.2.2 Mitgeltende Unterlagen

Dieses Handbuch ersetzt nicht die ausfuhrliche Dokumentation der angeschlossenen Antriebe. Daher sind zuséatzlich die
jeweiligen Betriebsanleitungen und Betriebshandblicher der Antriebe, der optional angeschlossenen Regelelektroniken und
sonstiger Komponenten zu beachten.

Stellen Sie sicher, dass Sie immer die aktuellste Version der Software und die aktuellsten Handblicher und sonstigen

Dokumentationen verwenden. Sie finden Sie im Download-Bereich des Info-Centers auf unserer Homepage: www.ebmpapst.
com

1.2.3 Zielgruppe

Alle Arbeiten mit der Software driveSTUDIO dirfen ausschlie8lich von unterwiesenem und autorisiertem Fachpersonal durch-
geflihrt werden, das mit den eingesetzten Komponenten vertraut ist. Fachpersonal im Sinne dieses Handbuchs sind Perso-
nen, die eine geeignete Unterweisung erhalten haben und diese Dokumentation sowie die mitgeltenden Unterlagen gelesen
und verstanden haben.
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2 Einrichten und AnschlieRen

2.1 Systemvoraussetzungen

Anforderungen an die Hardware: Festplattenspeicher < 2MB
Unterstiitzte Betriebssysteme: ab Windows 7 (mit Microsoft .NET Framework 4.6.1)
Sonstiges: Geréatetreiber zum USB-RS485-Adapter

ﬂ Die Treiberinstallation fir den USB-RS485-Adapter geschieht ab Windows 7 normalerweise automatisch,
wenn Sie das Gerat zum ersten Mal anschlie3en.

HINWEIS solite dies nicht der Fall sein, kénnen Sie den Geratetreiber fiir den USB-RS485-Adapter herunterladen
(www.cti-shop.com/treiber/) und installieren.

ﬂ Fir die Nutzung der Konfigurationssoftware ist Microsofts .NET Framework ab der Version 4.6.1 erforderlich.

Auf dem Betriebssystem Windows 10 ist diese Version bereits installiert. Bei den ebenfalls unterstitzten,
HINWEIS ziteren Windowsversionen muss dieses gegebenenfalls installiert werden:
www.microsoft.com/de-de/search?g=dotnet+framework

» Zur Installation folgen Sie den Windows-Anweisungen, einschlieBlich der Sicherheitsabfrage.

2.2 Download driveSTUDIO

1. Laden Sie die aktuelle Version der Software driveSTUDIO im Download-Bereich des Info-Centers auf unserer Homepage
www.ebmpapst.com herunter.

2. Entpacken Sie das heruntergeladene zip-Archiv im gewilinschten Verzeichnis.
3. Offnen Sie die Datei "DriveStudio.exe".

4. Die Software driveSTUDIO wird gestartet.

n Die Software bendtigt zur Ausfihrung keine Administratorrechte und kann direkt nach dem Entpacken des
zip-Archivs gestartet werden.

HINWEIS
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2.3 Antrieb anschlieRen

Verbinden Sie die Komponenten wie in der Grafik dargestellt:

@ Antrieb @ Stromversorgung
(2)  optional: Regelelektronik (5)  USB-Rs485-Adapter

(3)  steuerung (6)  Computer mit driveSTUDIO

A Lebensgefahr durch Stromschlag bei Beriihrung von spannungsfiihrenden Teilen
Der elektrische Anschluss wird nach der mechanischen Installation hergestellt.
GEFAHR » Die Arbeiten dirfen nur von einer Elektrofachkraft ausgefiihrt werden.
» Stellen Sie sicher, dass die Anschlussleitungen spannungsfrei sind.
» Sichern Sie gegen Wiedereinschalten der Betriebsspannung.
» Arbeiten Sie niemals an spannungsfiihrenden Teilen.

» Beachten Sie bei Ersatz der austauschbaren Stromversorgung immer dessen genaue Spezifikationen.
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3 Grundlegende Bedienung der Software

Die Software driveSTUDIO ermdéglicht die Visualisierung und Parametrierung von verschiedenen ebm-papst Antrieben sowie
deren optionaler Regelelektronik.

c Gefahrdung durch falsche Angaben

Werte aulierhalb der Toleranzangaben des Herstellers kdnnen zur Beschadigung des Antriebs oder anderen
VORSICHT Komponenten fiihren. Darliber hinaus kénnen infolge der mdglichen Stérung die im Verbund arbeitenden
Gerate und Maschinen ebenfalls Schaden nehmen.

» Beachten Sie die Angaben in der Betriebsanleitung der jeweiligen Komponente.

3.1 driveSTUDIO starten

1. Nachdem Sie die Komponenten, wie in Kap. ,2.3 Antrieb anschlieRen” auf Seite 8 beschrieben, angeschlossen haben,

offnen Sie die Datei "DriveStudio.exe".

2. Die Software wird gestartet und das Willkommensfenster angezeigt.

O

ebmpapst BEEN

driveSTUDIO

Industrial Drives

|_L/] Willkommensfenster anzeigen

®/ Parameter

@ Sprache auswahlen
(2)  driveSTUDIO (in gewshitem Modus) starten

@ Willkommensfenster anzeigen/ nicht anzeigen

ﬂ » Wenn Sie den Haken bei [Willkommensfenster anzeigen] entfernt haben, kénnen Sie diesen wieder
aktivieren indem Sie in der Mendileiste [Datei] > [Einstellungen...] > [Programm] wahlen und das Hakchen
HINWEIS bei [Willkommensfenster anzeigen] wieder setzen. Diese Einstellung ist versionsabhéngig und wird
separat im System abgespeichert.
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3.2 Benutzeroberfliche

Die Benutzeroberflache von driveSTUDIO ist in folgende Bereiche gegliedert:

- & | (X ebmpapst ~ EEEN
ps °
Q‘:,,f 22 driveSTUDIO 1=
vowrsiors | B o | et | Varung
ECI-63.20-K4-B00 e Parameter
'@ Kommunikation Speichern EEPROM e
Verbinden Funition Ausgang 1 1.0mme Funkic [l Funkcion Ausgang 2 1.0mne Funkic [F  Funition Ausgang 3 1.0mne Funkic [
Connected COM9  RS485 @ Standard Parameter
o 0 [mv] Auflssung Inkrement-Ausgange 0 [imp./Umdr]
ety ERED o/ fmv] Drehzahimelde: 0/ [U/Min] Buischerkeis CONLIONET Motor
0V Hyster, Drehzahimelde: 0 [UMin] fower
© Actuelle Werte 0 (V] Strommelde: 0 [0mA] P
Ballastchopp.-Ausschaltschwelle 0/ [mv] Hysterese Strommelde: 0 [10mA]
Monitor Zyetsch lesen Vitelong seerehost! o] st 0 msl o strom
ition| 19624413 Wiederanlauf ) 0 ms] Rb Ballastchopper
1 0/ [mA] 0 [ink]
110 ‘ lm:] ‘ “%K]
. rgnge o Sl it
0000
(@ Erweiterte Parameter
([IDig. Ausgange d Reversierschwelle 0 [U/Min]
ooe Hyster. 0] [U/Min]
[ IStatus Register 128
itoooooa
] 22
ng [mV] 6150
[ JAnalog Eingang 2 [mV] 0 | Monitor | Ausgabefenster
Vel: IN1:A1-N1,N3/IN2:A1-N2,N3
Lowchen [ 0
. T T R e AT
. /®
1500 -
oo
0
] | | | | |
0 2000 4000 6000 8000 10000
@ Menlileiste (siehe Kap. .3.2.1 Menlileiste®) @ Arbeitsbereich (siehe Kap. .3.2.4 Arbeitsbereich®)
@ Modi (siehe Kap. ,3.2.2 Modi*) @ Anzeigebereich (siehe Kap. ,3.2.5 Anzeigebereich®)

@ Statusbereich (siehe Kap. .3.2.3 Statusbereich®)

3.2.1 Menlileiste

Folgende Menus stehen Ihnen in der Menlileiste zur Verfigung:

[Datei]

Ein Explorer-Fenster zur Auswahl eines bereits zuvor gespeicherten Projektes (Proj-Datei) wird
geoffnet.

Speichert die aktuellen Parameterangaben aus dem gleichnamigen Register durch Uberschreiben der
bisherigen Datei (Proj-Datei).

Ein Explorer-Fenster zum Speichern der aktuellen Parameterangaben als Proj-Datei wird gedffnet.
Dateipfad und -name sind frei wahlbar.
Nur aktiv wenn Verbindung zu Antrieb getrennt ist!

[Einstellungen...] Vorgabe der zu nutzenden Gerate-Schnittstelle (Kommunikation) sowie anzeigen/ nicht anzeigen des
Willkommensfensters.

[Projekt 6ffnen...]
[Projekt speichern]

[Projekt speichern unter...]

[Schliessen] Beendet die Software ohne zu speichern.
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[Monitor]
[Export als Chart-Datei (.chart)...]
[Export als Text-Datei (.txt)...]

[Kopieren Chart in Clipboard]
[Speichern Chart als Image-Da-
tei...]

[Importieren Chart-Datei (.
chart)..].

Export des aktuellen Kurvenverlaufs als Chart-Datei (z. B. zur spateren erneuten Anzeige in drive-
STUDIO). Dateipfad und -name sind frei wahlbar.

Export des aktuellen Kurvenverlaufs als txt-Datei (z. B. zur Ubernahme in ein anderes Programm).
Dateipfad und -name sind frei wahlbar.

Kopiert den aktuellen Kurvenverlauf in die Zwischenablage (z. B. zum Einfligen in ein Grafikpro-
gramm).

Speichert den aktuellen Kurvenverlauf als JPEG-Datei. Dateipfad und -name sind frei wahlbar.

Import eines Kurvenverlaufs (Chart-Datei), der im Anzeigebereich im Register [Monitor] wiedergege-
ben wird.

[Hilfe]
[Anmelden...] Offnet den Dialog zur Eingabe eines Kennwortes der hdheren Benutzerebene.
[Uber..]] Offnet den Dialog mit Informationen zur Softwareversion und zum Hersteller.
3.2.2 Modi
Folgende Modi stehen lhnen zur Verfliigung:
= = ‘L 0 E‘ 1 ' ¥
- Lyl \Ei-'ff/
Demo Parameter Wartung
Im Modus [Demo] wird die aktuelle In diesem Modus kénnen alle [Para- Der Modus [Wartung] ermdéglicht es
Temperatur, Drehzahl und die Strom- meter] angepasst werden. Eine den Antrieb z. B. auf Werkseinstellun-
aufnahme gezeigt. Manuelles Ansteu-  genaue Beschreibung der einzelnen gen zurlickzusetzen oder ein Firmwa-
ern des Antriebs Uber Serviceschnitt- Parameter finden Sie im Dokument re-Update durchzufuhren.

stelle moglich.

3.2.3 Statusbereich

"Parameter & Fahrsatze" (Artikel-Nr.
HAB 100173389 -000).

Im Statusbereich werden in drei ein- wie ausklappbaren Gruppen folgende Informationen angeboten:

Gruppe

[Gerate Information]
[Kommunikation]

[Aktuelle Werte]

3.2.4 Arbeitsbereich

Zeigt neben der Gerate-ID weitere geratespezifischen Angaben zum angeschlossenen Antrieb, wie
z. B. die Bestellnummer an.

Hier kénnen Sie den Antrieb (wenn ordnungsgemafn angeschlossen wie in Kap. .2.3 Antrieb anschlie-
Ren" auf Seite 8 beschrieben) [Verbinden] oder [Trennen]. Es wird angezeigt Uber welche
Schnittstelle der Antrieb angeschlossen ist und welcher Adapter verwendet wird.

Hier werden die aktuellen Statuswerte des Antriebs abgebildet. Uber die Kontrollkéstchen wird
festgelegt, welche Werte im Anzeigebereich [Monitor] aufgezeichnet werden.

Der Arbeitsbereich zeigt den jeweils gewahlten Modus mit Registern sowie ein- bzw. ausklappbaren Gruppen an.

3.2.5 Anzeigebereich

Der Anzeigebereich umfasst zwei Register:

Register

[Monitor]

[Ausgabefenster]

Zeichnet grafisch die gemessenen Werte des Antriebs auf. Unter [Aktuelle Werte] kdnnen Uber die
Kontrollkastchen bis zu drei Werte dafir ausgewahlt werden.

Hier werden Informationen, Fehler und Warnungen mit Zeitstempel aufgelistet. Es wird die Kommuni-
kation zwischen Software und Antrieb dokumentiert.
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3.3 Kommunikation zum Antrieb herstellen

° Gerate Information

1. Stellen Sie sicher dass der Antrieb, wie in Kap. ,2.3 Antrieb anschlieRen” auf Seite 8 Corst I

beschrieben, angeschlossen wurde und mit Strom versorgt wird.

2. Offnen Sie die Software driveSTUDIO.

Motor Stopp
Bestell-Nr.

3. Klicken Sie im Statusbereich in der Gruppe [Kommunikation] auf [Verbinden].
Falls hier eine Fehlermeldung erscheint wurde z. B. die Schnittstelle nicht richtig definiert.
Hilfe dazu finden Sie in Kap. .4 Fehlerbehandlung” auf Seite 20. Trennen

4. Im Statusbereich werden die aktuellen Werte des Antriebs angezeigt.

3.4 Modus [Demo]

Im Modus [Demo] finden Sie Angaben zur aktuellen Temperatur, Drehzahl und Stromaufnahme des angeschlossenen

Antriebs. Hier haben Sie die Méglichkeit die Ansteuerung des Antriebs Uber [Digitale Eingdnge] oder manuell tber die
[Service Schnittstelle] zu steuern.

\Temperatur I°C1 Drehzahl [U/Min] Strom [mA] /

2387 1090

23
2000 3000 3000 4000
2000 5000
100°C 1000, 4000
1000 6000
20°C
0 5000 0O 7000

O Digitale Einginge @ Service Schnitistelle

Drehzahlregelung << Links Rechts >
Positionierung <<-Relatives» Position 100000 [ink]
Motorwelle - 1 Umdr, = 65533[Ink.]
@ Temperaturanzeige @ Drehmomentbildender Strom
@ Drehzahlanzeige @ Ansteuerung uber Digitale Eingéange

Positionierung

@ Ansteuerung Uber Service Schnittstelle Antrieb dreht nach Vorgabe der Inkremente
@ Antrieb dreht nach links @ Vorgabe der Inkremente
@ Antrieb dreht nach rechts

° Gerate Information

Gerat Id 1

Wenn die Ansteuerung Uber [Service Schnittstelle] aktiv ist, wird im Statusbereich in der Gruppe @/

Bestell-Nr. 9326320400
ECI-63.20-K4-B0O

[Gerateinformationen] die Schaltflache [Motor Stopp] aktiv.
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3.5 Modus [Parameter]

Der Modus [Parameter] umfasst verschiedene Register, mit denen Sie lhren Antrieb wie gewtiinscht konfigurieren kénnen.
Wenn Sie mit dem Mauszeiger Uber einzelne Parameter fahren, werden Tooltips eingeblendet.

Einstellungen

Grundeinstellungen | Positionierung | Drehzahlregelung | Stromregelung | Parameter

Funktion Ausgang 1 5. Bereitmeldun Funktion Ausgang 2 2. Inkremente_1 Funktion Ausgang 3 2. Inkremente_2
° Standard Parameter

Uberspannﬁgsschwelle 34000| [mV] Aufldsung Inkrement-Ausgange 6| [Imp./Umdr]

Unterspann Jossll ALZDI Lo Drehzahlmeldeschwelle 0| [U/Min] 2w
: Spanny Parﬁmeterﬂ)_@l.ﬁ_ Hyster. Drehzahlmeldeschwelle 0] [U/Min] PO
éBaIIastchopper—Ein Zwischenkreis Uberspannukngs‘schwelle Strommeldeschwelle 13000 | [10 mA] E
Ballastchopp.-Ausschaltschwelle 30000| [mWV] Hysterese Strommeldeschwelle 0110 ma] C

3.5.1 [Lesen] - [Schreiben] - [Speichern EEPROM]

Um in den Registern Parameter auszulesen, abzuandern und danach im Antrieb abzuspeichern gehen Sie wie folgt vor:

1. Klicken Sie im Arbeitsbereich auf [Lesen]; die bisher im Antrieb hinterlegten Werte werden angezeigt.

2. Andern Sie die Parameter wie gewiinscht ab. Veranderte Parameter werden gelb hinterlegt.
Eine genaue Beschreibung der einzelnen Parameter finden Sie im Dokument "Parameter & Fahrsatze" (Artikel-Nr. HAB

100173389 -000).

3. Um die Parameter in den Antrieb zu bernehmen und testen zu kénnen, klicken Sie auf [Schreiben].

Die Parameter werden in den Antrieb tibernommen.

4. Erst nachdem Sie auf [Speichern EEPROM] geklickt haben werden die Parameter im Antrieb dauerhaft (berschrieben.

ﬂ Die Funktionen [Lesen], [Schreiben] und [Speichern EEPROM] mussen fiir jedes Register einzeln durchge-

HINWEIS fUhrt werden.

3.5.2 Register: [Grundeinstellungen]

Hier wird die grundlegende Konfiguration des Antriebs vorgenommen und die digitalen Ausgange definiert. Eine genaue
Beschreibung der Parameter finden Sie im Dokument "Parameter & Fahrsatze" (Artikel-Nr. HAB 100173389 -000).

[Funktion Ausgang 1 - 3]
Die digitalen Ausgange bieten folgende Mdglichkeiten:

* [1. Ohne Funktion] Funktion Ausgang 1 5. Bereitmeldun Funlkt

. Ohne Funktion] @ Standard Param o RS Ty

Uberspannu 2. Ohne Funktion

.
~

* [3. Drehzahlmeldung] Unterspannui 3. Drehzahlmeldung
* [4. Strommeldung] Spannun 4, Strammeldung
Ballastchopper-Einscl 5, Bersitmeldung
* [5. Bereitmeldung] Ballastchopp.-Ausscl g pasitionierfenster erreicht
Mittelung
* [6. Positionierfenster erreicht] W 7. Temperaturmeldung
| 8. R3485 gesteuert
« [7. Temperaturmeldung] Az Steam anteel
* [8. RS485 gesteuert]
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3.5.3 Register: [Positionierung], [Drehzahlregelung] und [Stromregelung]

Je nach Anwendungsfall kénnen Sie die Regelung des Antriebs entweder Uber [Positionierung], [Drehzahlregelung] oder
[Stromregelung] steuern.

Das Verhalten des Antriebs kann Uber die Auswahl des Fahrsatzes definiert werden. Eine genaue Beschreibung der Param-
ter und Fahrsatze finden Sie im Dokument "Parameter & Fahrsatze" (Artikel-Nr. HAB 100173389 -000).

Einstellungen

Grundeinstellungen | Positionierung | Drehzahlregelung | Stromregelung | Parameter

Speichern Schreiben
I,

Fahrsatz 1. IN 1: Strecke abfahren / IN 2: Festdrehzahl N1 oder dyr "

2. IN 1: Strecke abfahren / IN 2: Strecke einlernen
Manx. Positic 3. IN 1: Strecke abfahren / IN 2: Drehrichtungsumbkehr
B: 4. IN 1: Strecke abfahren / IN 2: BEremse (nur drehen wenn Bremse offen)
5. IN 1: Dyn, Drehzahl via PWM / IN 2: Strecke abfahren
A RE Dyn. Drehzahl via Frequenz / IN 2: Strecke abfahren

3.5.4 Register [Parameter]

Im Register [Parameter] werden alle fiir den Antrieb verfligbaren Parameter aufgelistet. Uber die Schaltflaichen [Read] und
[Write] in den Zeilen kénnen einzelne Parameter ausgelesen und wieder geschrieben werden.

Die Spalte [Rx] zeigt die im Antrieb hinterlegten Werte, in der Spalte [Tx] werden die zu schreibenden Werte eingetra-
gen.

Wenn Sie mehrere Parameter Uber das Register [Parameter] abandern moéchten gehen Sie folgendermalen vor:

1. [Lesen] Sie die im Antrieb hinterlegten Werte aus, Spalte [Rx] wird beflllt.
2. Ubertragen Sie die Werte mit [Rx kopieren zu Tx], Spalte [Tx] wird befiillt.
3. Andern Sie die Werte in der Spalte [Tx] ab und (ibertragen Sie diese in den Antrieb (iber die Funktion [Schreiben].

4. Zuletzt fihren Sie die Funktion [Speichern in EEPROM] aus.

Grundeinstellungen | Positionierung | Drehzahlregelung | Stromregelung | Parameter

Index  Name MName Rx Motor Read — Write Tx Beschreibung Beschreil
0x1 Mode 1 Modus 1 1 Read || write |1 Mode 1 Modus 1
0x2 Mode 2 Maodus 2 1 Read || Write |1 Mode 2 Modus 2
0x3 Function Cutput 1 Funkticn Ausgang 1 4 Read || Write (|4 Use of Output OUTT [ Verwendy
(et Function Output 2 Funktion Ausgang 2 1 Read || wWrite |1 Use of Qutput OUT2 | Verwendu
x5 Function Cutput 3 Funktion Ausgang 3 1 Read || wWrite |1 Use of Qutput OUT3 | Verwendu
Oxe6 Error Recovery Wiederanlauf 1 Read || write |1

i Vo intentinnabyleft blank | nicht hanitst o Dooa W sarian Iy
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3.6 Modus [Wartung]

Der Modus [Wartung] bietet die Mdglichkeit den Antrieb auf [Werkseinstellungen] zurlickzusetzen und ein [Firmware Update]
durchzufihren.

Wartung - Customer Access

° Firmware Update

Firmware v1.5.0 - 4420080216 /@
Firmware Update...

@) EEPROM Speicher /®
(O rommmmmeryy pra—

Werkseinstellungen in Antrieb schreiben
Speichert Parameter im Antrieb

Offnet Explorer-Fenster zum Auswéhlen einer Firmware Update-Datei (.bin)

®OEO

Offnet Dialog zum Starten des Firmware Updates

ﬂ Mit dem Zurlicksetzen des internen Speichers des Antriebs auf [Werkseinstellungen] gehen samtliche
zwischenzeitlich vorgenommenen Anderungen an den Parametern verloren.
HINWEIS ¥ ¥
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3.7 Statusbereich

Software-Handbuch

driveSTUDIO

Der Statusbereich besteht aus den drei ausklappbaren Gruppen [Gerate Information], [Kommunikation] und [Aktuelle Werte].
Wenn Sie mit dem Mauszeiger z. B. iber die Symbole der [Status Register] fahren, werden Tooltips eingeblendet.

o [rrr—

@\ Manitor Tyklisch lesen [v]

° Gerate Information

~Gerat Id 1

Motor Stopp %'/

Bestell-Nr. 9326320400 -
ECI-63.20-K4-B00

Connected COMS9 RS435 =g
—

Adapter xRs485 v

° Aktuelle Werte

—
o

[Pasition[Inkr] 36775675 |

[¥IDrehzahl [U/Min]

-

1

[V]Strom [mA] 110 |
DDig. Eingdnge 0
8]8]0]o
[|Dig. Ausgénge T
000
[Istatus Register 128
000000&;

[ ITemperatp2t=c 24~
[ lanalog Ei 130

[|analag Eingang 2 [mV]

{'J\

Fahrsatz

Vel: INT1:A1-N1,N3/IN2:A1-N2,N3

11~

[Gerat Id] = Antriebs-Kommunikationsadresse

Stellt Kommunikation zu Antrieb her

Haken gesetzt = Wert wird bei [Monitor] grafisch dargestellt
Anzeige Bestellnummer & Artikelnummer

Trennt Kommunikation zu Antrieb

Anzeige des Status sowie verwendete Schnittstelle und
Adapter

Auswabhlfeld Adapter

Haken gesetzt = Werte werden aktualisiert (ca. jede Sekunde)
ohne Haken = Werte werden nicht aktualisiert

Zahlt die Inkremente bei drehen des Antriebs

©EOPO®O®EO
®@OEPEO®E®A®

A LI L

Anzeige aktuelle Drehzahl

Anzeige drehmomentbildender Strom
Anzeige Signale digitale Eingange
Anzeige Signale digitale Ausgange
Anzeige Status Register

Anzeige aktuelle Temperatur
Anzeige Strom Analog Eingang

Anzeige Strom Analog Eingang 2

Anzeige Fahrsatz (Beschreibung siehe Dokument "Parameter
& Fahrsatze" (Artikel-Nr. HAB 100173389 -000))
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3.8 Anzeigebereich

Der Anzeigebereich beinhaltet die beiden Register [Monitor] und [Ausgabefenster].

3.8.1 Register [Monitor]
Zum Erfassen eines neuen Kurvenverlaufs (mit maximal drei Werten) gehen Sie wie folgt vor:
1. Legen Sie unter [Aktuelle Werte] die Werte fest, die im Kurvenverlauf dargestellt werden sollen (maximal drei Werte),

indem Sie den Haken beim jeweiligen Wert im Kontrollkéstchen setzen.
Beispiel: [Drehzahl], [Strom], [Dig. Eingénge]

° Aktuelle Werte

Monitar Fyklisch lesen
[Pasition[inkr] 38978575
[¥/|Drehzahl [U/Min] 0
[+]Strom [mA] 110
[¥|Dig. Eingénge 0
[ IDig. Ausgange 1
[status Reﬁter 128
|:|Temperatur [*C] 25
[ JAnalog Eingang [mV] 6130
[ lanalog Eingang 2 [mV] 0

Fahrsatz 11
Vel: INT:A1-N1,N3/IN2:A1-N2,N3

2. [Starten] Sie die Aufzeichnung des Kurvenverlaufs. Der Wert [Zeit] definiert die Skalierung des Kurvenverlaufs.

Monitor | Ausgabefenster | |

3. Der Kurvenverlauf wird aufgezeichnet. Zum Beenden klicken Sie auf [Stoppen].

Manitar |Ausgabefenster| |
Monitor
Loschen Zeit 10] [s]
2500 m |d=1 Actual Velocity [3001.00. Id=1 Actual Curent Averag. === |d=1 Periphery Digital Inpu..
2000—
—ELSES ) SR RIS SESSAT . s = S e

1500—

1000—

500—

0=
-500— ! i ! !
2000 4000 6000 8000

ebmpapst Artikel-Nr. HAB 100173348 - 000 - DEU - Anderung - - Freigabe 2019-09-19 17/24



Software-Handbuch

Grundlegende Bedienung der Software driveSTUDIO

4. Wenn Sie einen bestimmten Bereich vergréRern mdchten, ziehen Sie mit gedriickter linker Maustaste ein Rechteck iber
den gewtinschten Bereich im Kurvenverlauf.

Monitor | Ausgabefenster

m |d=1 Actual Velocity [3001.00.. Id=1 Actu=l Current Averag. === |d=1 Periphery Digital Inpu..

ey Pyttt Py PPt = T W

g

g o
o= JLEEELELEL

2000 4000 6000 8000

5. Zum Verkleinern des Bildausschnitts klicken Sie auf die kleinen Kreise in der Skala.

Manitar | Ausgabefenster | |

3954 m |d=1 Actual Vielocity [8001.00. Id=1 Actusl Cumrent Aversg. weem |d=1 Periphery Digital Inpu..

f

1754

~ =]
b4 b4

¥

:
SAMCINTI i
i

| I | |
6613 6663 6713 6763

6. Klicken Sie auf [Loschen] um den Kurvenverlauf zu I6schen. Sie kdnnen den Kurvenverlauf vorher in verschiedenen
Formaten abspeichern, siehe Kap. .3.2.1 Menduleiste" auf Seite 10.
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3.8.2 Register [Ausgabefenster]

Im Register [Ausgabefenster] wird die Kommunikation (liber den USB-RS485-Adapter) zwischen Antrieb und Software
dokumentiert. Sie kdnnen Uber den gesetzten Haken in den Kontrollk&stchen bei [Information], [Fehler] oder [Warnung]
festlegen welche Meldungen aufgezeichnet werden. Klicken Sie auf [Léschen] um den Verlauf zu I6schen.

Manitor | Ausgabefenster
Ausgabefenster
[ Information Fehler [l Warnung

Cou Timestamp Debugl Captior Error Message
1 [18.07.2019 07:46:18.7098489 | Error  |Fehler |ERR_Den| WrParExt(): txBytes=02-01-00-65-7( DriveStudic.exe.AdapterkRs485.WrPa | False
2 [18.07.2019 07:50:58.5414597 | Error  |Fehler |ERR_Den| WrParExt(): tuBytes=02-01-00-65-7(| DriveStudio.exe.AdapterXRs485.WrPa | False
3 [18.07.2019 07:531:47.0213986 | Error  |Fehler |ERR_Den| WrParExt(): txBytes=02-01-00-65-7(| DriveStudic.exe.AdapterkRs485.WrPa | False
4 [1807.2019 07:52:08.4979564 | Error _ [Fehler |FRR Den | WrParEut(): teBvtes=02-01-00-65-7(] DriveStudic.exe AdapteriRs485.WrPa | False

Calller ShowM NameW
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4 Fehlerbehandlung
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Fehlermeldung

Fehler

=

JA Kontrollieren Sie die Elektronikspannung, den Kommunikationsadapter

Keine Verbindung mit dem Motor!

oder den Com Port!

E— .
Information ot

@% COM7 wurde nich gefunden!

. _/I Stellen Sie COM Port in Kommunikationseinstellungen ein!

Vorhandene COM-Port:
com
COoma I

Information M

e
|®I Menitor ist gestartet!
-

Warnung M

e

-

‘I Motor ist freigegeben!
Zum Andern des Parameters muss der Antrieb gesperrt sein.

20/24

Ursache

« fehlende Spannungsversor-
gung

« falsche Schnittstellenvorga-
be

* Im Register [Monitor] wurde
die Aufzeichnung gestartet;
die Funktion [Lesen] wurde
ausgeflhrt

» Funktion [Schreiben] wurde
ausgefiihrt, obwohl Eingang
A oder B aktiv ist

Artikel-Nr. HAB 100173348 - 000 - DEU - Anderung - - Freigabe 2019-09-19

Lésung

» Netzspannung prifen und
Spannungsversorgung
wiederherstellen

» Menlleiste [Datei] >
[Einstellungen] > [Kommuni-
kation] > [Connection String]
> anderen COM-Port
auswahlen

» Register [Monitor] >
Aufzeichnung [Stoppen]

» Eingange deaktivieren
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Fehlerbehandlung

Fehlermeldung

Warnung ﬂ

/-_“‘I Keine Motorfreigabe!
W' Fir Betrieb muss der Antrieb freigegeben sein.

Fehler

Versuch zu schreiben: Unterspannungsschwelle [0x4B]

Par: ter: U

Parameter: Uberspannungsschwelle [0x4A]

p gsschwelle [0x4B]
[0x4B] Neuer Wert | 25000

ERR_CONFLICT_PAR_0x4A

[Oxd4A] Neuer Wert 25000

F-Ehfer

y "_"\
£ al

Wert zu oft falsch eingegeben!
Parametrierungsfehler noch vorhanden! Zuriick zum Hauptfenster!
Versorgungsspannung Aus- und wieder Einschalten!

ebmpapst

Ursache

« Ansteuerung Uber [Service
Schnittstelle] ist aktiv und
die Funktion [Links] oder
[Rechts] wurde ausgefiihrt,
obwohl Eingang A oder B
nicht aktiv ist

¢ Die beiden Parameter

wurden falsch beschrieben;
Aufforderung die Werte
anzupassen

* Wenn 3x versucht wurde

falsche Parameter zu
[Schreiben] erscheint der
Dialog

Lésung

» Eingange aktivieren

» Parameterkonflikt 16sen

» Falsch geschriebene
Parameter werden geldscht
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Bezeichnung
USB-RS485-Adapter

Parameter & Fahrsatze driveSTUDIO

Bestellnummer

914 0000 403

HAB 100173389 -000

Beschreibung

USB-Schnittstellenadapter

Detaillierte Beschreibung aller
Parameter und Fahrsatze
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