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DC-Lufter Specials

Technische Informationen

Kiihlleistung und Effizienz
GroBere Leistungskonzentration, zunehmende Miniaturisierung und
extreme Packungsdichten von Elektronikbauteilen stellen hohe Anspriiche
an Kihlleistung und Effizienz von Liiftern. Gefragt ist daher die intelligente
und platzsparende Einbindung des Liifters in die Geratekonfiguration:
e Kiihlung maBgeschneidert und situationsangepasst auf Abruf.
e Programmierbare Kiihlung durch Vorgabe von Drehzahlprofilen.
e Funktionstransparenz durch vollstandige, dialogfahige Uberwachung

in allen Betriebssituationen.

ebm-papst bietet intelligente Kiihlkonzepte, die optimal auf die Praxis-
anforderungen abgestimmt sind. Zum Beispiel:

1. Drehzahlanpassung iiber NTC-Sensor

Standardliifter in der Elektronikkiihlung — millionenfach bewahrt und doch
eine Notlésung. Denn Standardliifter haben einen empfindlichen Nachteil:
Mit konstanter Drehzahl und einem entsprechend hohen Stérgerdusch
liefern sie fortwéhrend den fiir den Extremfall notwendigen Luftstrom.
Dieser Extremfall tritt aber — wenn Gberhaupt — nur in einem Bruchteil der
Betriebsdauer auf. Gefragt ist der intelligente Liifter, der sich selbsttétig
der aktuellen Kiihinotwendigkeit anpasst.

Die Antwort von ebm-papst: Ein komplettes
Programm von DC-Lliftern mit temperaturge-
flihrter Drehzahlanpassung — in allen Standard-
abmessungen.

Die Installation ist denkbar einfach. Uber einen
Temperatursensor, entweder extern (iber eine
frei ausgefiihrte Litze, beliebig positionierbar,
oder intern direkt in der Liifternabe im Luft-
strom, erhélt die Regelelektronik ihre thermi-
schen Informationen zur Drehzahlanpassung —
stufenlos und verlustfrei.

2. DC-Liifter mit separatem Steuereingang
Eine Drehzahlregelung oder -steuerung ist auch
mit DC-Liiftern moglich, die iiber einen separa-
ten Steuereingang verfiigen. So ist z. B. eine
Drehzahlvariation iiber eine Steuerspannung
oder (ber ein pulsweiten-moduliertes Signal
realisierbar. Diese Moglichkeiten werden vor
allem in Geréten genutzt, die entsprechende
Standardschnittstellen aufweisen und eine last-
abhéngige Variation der Liifter notwendig
machen.
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3. Tachosignal

DC-Lufter mit Tachosignal.

Der integrierte ,elektronische Tacho“ liefert
kontinuierlich ein Ist-Drehzahlsignal zur exter-
nen Auswertung. Uber eine sehr einfache kun-
denseitige Signalauswertung ist der Anwender
jederzeit iiber die aktuelle Liifterdrehzahl infor-
miert. Das Tachosignal wird iiber eine separate
Litze ausgefiihrt.

4. Alarmsignal

Fiir Anwendungen, die einen tiberwachten
Liifterbetrieb mit Alarmsignal erfordern, halt
ebm-papst eine Vielzahl unterschiedlichster
Alarmsignalvarianten bereit. Je nach Liifter-
ausfiihrung handelt es sich dabei um ein
statisches, bereits ausgewertetes, oder schnitt-
stellenféhiges High- oder Low-Dauersignal.
Das Alarmsignal wird iiber eine separate Litze
ausgefiihrt.

5. Turbodrive-Antriebe

Lifter mit dreiphasigen EC-Antrieben und
mikroprozessorgesteuerter Motorelektronik. Das
Drehmoment dieser Motoren ist nahezu unab-
héngig von der Rotorposition, was zu einer
enormen Laufruhe des Liifters flihrt. Die Dreh-
zahl dieser Liifter kann mit PWM, Analoger
Spannung oder Temperatur iiber einen sehr
breiten Drehzahlbereich gesteuert werden.
Optional kénnen die Liifter mit reversierbarer
Drehrichtung und aktivem Bremsbetrieb gelie-
fert werden.

ebmpapst

6. Vario-Pro-Liifter

Dieses High-End Liifterkonzept von ebm-papst mit
programmierter Intelligenz und kundenspezifisch
integrierten Funktionen macht lhre Elektronik-
kiihlung noch flexibler und wettbewerbsfahiger.
Vario-Pro sorgt fiir wirtschaftlichen Aufwind bei
allen anspruchsvollen Kiihlaufgaben — z. B. wenn
mehr Sicherheit, mehr Flexibilitat und intelligente
Funktions-Features wie Alarmfunktion, Drehzahl-
regelung etc. gefragt sind.

Das Erfolgskonzept von Vario-Pro heiBt:
MaBgeschneiderte Software statt fest installierter
Hardware. Denn programmierte Software-
Bausteine fiir Motoransteuerung und Anwendungs-
intelligenz iibernehmen die Arbeit bisheriger
analoger Bauteile. Die Steuerzentrale des Vario-Pro
besteht aus einem Mikrocontroller und einem
EEPROM, auf dem alle Eigenschaften gespeichert
sind.

7. Klimaschutz

Einige Einsatzgebiete stellen besondere
Anforderungen an die Bestéindigkeit der Liifter
gegen Klimaeinfliisse wie Staub, Feuchtigkeit,
Wasser und Salz. ebm-papst bietet Losungen, mit
denen die Liifter diesen Umgebungsbedingungen
angepasst werden konnen.
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Tachosignal /2

— Drehzahlproportionales Rechtecksignal zur externen Drehzahliiberwachung des Liiftermotors

— 2, 3 oder 6 Impulse pro Umdrehung

— Open-Collector-Signalausgang

— Sehr weiter Betriebsspannungsbereich

— Einfache Anpassung an Anwenderschnittstelle

— Anschluss (iber separate Litze

— Das Tachosignal dient auch als wichtige VergleichsgroBe zur Einstellung und Haltung
der Soll-Drehzahl bei einer interaktiven oder geregelten Kithlung mit einem oder mehreren
Liiftern im Verbund

Elektrischer Anschluss

Lifter Kunde - § = g
ot 3 $ 48 £ £ 3
Ue = = = = o= s 5 =
- = = = = =) [Z] £ D
= = o = = © S —é s =] >
G . Signaldaten EL & EL & 27 IF & 3
‘ ' usgang
[ |- '/ lUs Typ VWO mA VDC mA VDC mA Seite
0 Power 250 04 2 30 0 30 2 2 23
’ 400 F 0,4 1 30 0 30 2 2 24
Alle Spannungen gegen Ground gemessen. Ra = UBS —UsLow 200 04 ] 2 0 2 ) s s
Externer Arbeitswiderstand Ry von Ug nach Ugg erforderlich. Isink 2
400 J 0,4 2 30 0 30 4 2 26
Signal-Ausgangsspannung 500 F 04 1 30 0230 22 27
Standardsignal flr alle Typen (Ausnahmen siehe unten) 600 F 0,4 1 30 0 30 2 2 28
Us Us High 620 04 2 30 0 30 4 2 29
630 U 0,4 2 30 0 30 4 2 30
S UsS Low t
L 600 N 0,4 2 28 0 28 4 2 31
|t o] I == 600 J 0,4 2 30 0 30 4 2 33
~— 1 Umdrehung — | 700 F 0,4 2 30 0 30 4 2 34
2 Pulse / Umdrehung | | 8450 0’4 2 28 0 28 4 2 35
Signalfrequenz [F]= 2 x n/60 Hz |
| | 8400 N 0,4 2 28 0 28 4 2 36
. i | 8400 N VARIOFAN 0,4 2 30 0 30 4 2 37
nur fir 4100 NH7 und NH8
| | 8300 0,4 2 30 0 30 4 2 38
U
Us SHon 8200 J 04 2 30 0 30 4 2 39
U8 Loy t 3400 N 04 2 28 0 28 4 2 40
Tl o [ — 3400 N VARIOFAN 0,4 2 30 0 30 4 2 41
1 Umdrehung —= | 3300 04 2 30 0 30 4 2 4
3 Pulse / Umdrehung I 3212J/3214J 0,4 2 30 0 30 4 2 43
Signalfrequenz [F]= 3 x n/60 Hz | 3218 J 0,4 2 60 0 60 4 2 43
|
! | 4412 F/ 4414 F 0,4 2 30 0 30 4 2 44
Alle TD Liifter. Bsp.: 6400 TD | 4418 F 0,4 2 60 0 60 4 2 44
Us Us High | 4400 FN 0,4 2 30 0 30 4 2 45
Us Low t
= 4318 0,4 2 60 0 60 4 2 46
| b | I =
I 4312/ 4314 VARIOFAN 0,4 2 30 0 30 4 2 47
~—1 Umdrenung —| | 4318 VARIOFAN 04 2 60 0 60 4 2 47
6 Pulse / Umdrehung || |
Signalfrequenz [F]= 6 x n/60 Hz 4400 04 2 30 0 30 4 2 48
| : 4100 N 0,4 2 30 0 30 4 2 49
Liifter-Drehzahl | | 4100 NHH...NH6 04 2 60 0 60 10 2 50
n | Nimax 4100 NH7...NH8 0,4 2 60 0 60 20 3 51
. | /— DV 4100 04 2 30 0 30 4 2 52
min | t
I 5200 N 0,4 2 30 0 30 4 2 53
[m—ps
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Optional lieferbar:
— Galvanisch getrennter Tacho-Signalkreis
— Unterschiedliche Spannungspotenziale fiir Leistungs- und Logikkreis

DC-Axialliifter

DC-Radialliifter

mA VDC mA VDC mA
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5300

5300 TD

7112N /7118 N
7114 N
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Achtung:

Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperatur -
bereich, Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu
den Standardliftern moglich.
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Tachosignal /12

— Drehzahlproportionales Rechtecksignal zur externen Drehzahliiberwachung des
Liiftermotors

— 2,3 oder 6 Impulse pro Umdrehung

— TTL-kompatibel

— Pull-up-Widerstand integriert

— Anschluss (iber separate Litze

— Das Tachosignal dient auch als wichtige VergleichsgroBe zur Einstellung und
Haltung der Soll-Drehzahl bei einer interaktiven oder geregelten Kithlung mit
einem oder mehreren Liiftern im Verbund

Elektrischer Anschluss
Lufter Kunde - § g
‘ (+) Power _.% _§ g %
= = = S s S
N = 1< = = 12} 17}
‘e' Ausgang Signaldaten 2L g By & RF5 5
Us P
. K )f / l Typ VDC mA VDC mA mA  Seite
(-) Power
614 N/12 GM 0,4 1 2,5-5,5 1 1 31
Alle Spannungen gegen Ground gemessen. 618 N/12N 0,4 1 2,5-5,5 1 1 31
8412 N/12 H 0,4 1 2,5-5,5 1 1 36
Signal-Ausgangsspannung 4412 F/12 GM 0,4 1 2,5-5,5 1 1 44
Standardsignal fiir alle Typen (Ausnahmen siehe unten) 4418 F/12 0,4 1 2,5-5,5 1 1 44
Us Us High 4312 /12 M 0,4 1 2,5-5,5 1 1 46
S Us Low| I | I | I ||||||||| t 4314 /12 0,4 1 2,5-5,5 1 1 46
¢h,‘¢&,‘ | = 4182 N/12 X 0,4 1 2,5-5,5 1 1 49
[~—1 Umdrehung —|
2 Pulse / Umdrehung |
Signalfrequenz [F]= 2 x n/60 Hz Achtung:

Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standard-
luftern moglich.

1
nur fiir 4100 NH7 und N|H8

US Us High

—

US Low t

I

[=—1 Umdrehung — |
3 Pulse / Umdrehung |
Signalfrequenz [F]= 3 x n/60 Hz |
I

I

1

|

1
Alle TD Liifter. Bsp.: 6400 TD
I

US I_I Us High
US Low
|_| |_|
ol
o

t
Y | =

~+— 1 Umdrehung —

6 Pulse / Umdrehung |
Signalfrequenz [F]= 6 x n/60 Hz

|
Liifter-Drehzahl |

n |
l/_
Nmin | t

112 ebmpapst



Optional lieferbar:
— Galvanisch getrennter Tacho-Signalkreis
— Unterschiedliche Spannungspotenziale fiir Leistungs- und Logikkreis

7214 N/12 0,4 2 2,5-5,5 1 20 59
e ——

DV 6224 /12 0,4 2 4,5-5,25 2 12 64
m
m
| DV 6448 /12 0,4 2 4,5-5,25 2 12 68

RG 125-19/12N/12 0,4 1 2,5-5,5 1 1 86
| RG 160-28/18N/12 0,4 2 2,5-5,5 1 20 87
| RER 160-28/18N/12 0,4 2 2,5-5,5 1 20 98

AC-Axialliifter

Achtung:

Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standard-
Iiftern moglich.

ebmpapst
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DC-Radialliifter
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Alarmsignal /17

- Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang (iber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein High-Dauersignal ab

— Low-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf High

: &
. % . 5 g g o g
% 3 o = = = = = 2
S < S < Lo k= 2 = )
g2 5 5 g2 5 5 == 2 <k 5 8 £
7 =] = = =] = = =N} @S E s = S @
g5 > M 35 > R 25 = % S o > S 8
Alarmsignal- ES = £ EE £ £5 ES %2 Ec S S &
daten =& & & ® =3 & &2 =& =5 =& & & 3
1)7] VDC mA VDC mA VDC mA S min~' Seite
8318 /17 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15 * 1500 +100 38
8318 /17 H 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15 * 1500 =100 38
3314 /17 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15 * 1500 =100 42
3318 /17 H 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15 * 1500 =100 42
4318 /117 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15 * 850 =100 46
4184 N /17 X 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15 * 1500 =100 49
Achtung:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich.
Elektrischer Anschluss U Versorgungsspannung
B
Lufter Kunde
(+) Power o Us ! ﬁ t
. ' | —>
o |
' ~ +Use ’i 2 ™  Drehzahl _ _
A n | W7NC plockiert G disdllc
usgang | | —Omin!
Sy — i) nmomnt LN nsnen L
- [ lus e \ ‘ ‘ ‘ t
() Power } | } } } =
e | | | |
| ' Alarmsignal | w
R, = YBA - Uatow Ua 1UAHigh=UBA an ‘ |
ISINK
ﬁ UALow t
=
Alle Spannungen gegen Ground gemessen.
Externer Arbeitswiderstand Ry von Up nach Ugg erforderlich. ty = Alarmsignal-Unterdriickung im Anlauf
Bei VARIOFAN-Liftern mit externem Temperatursensor zur Regelung * n < Grenzdrehzahl ng durch Bremsen oder Blockieren

der Motordrehzahl ist der NTC-Sensor nicht im Lieferumfang enthalten.
Temperatursensor LZ 370 siehe Kapitel Zubehor.
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Informationen

Optional lieferbar:

— Mit integrierter Signalspeicherung zur nachtréglichen Erkennung von Kurzzeitstérungen
(Latch)

— Alarmschaltkreis Open-Collector oder TTL

— Galvanisch getrennt fiir groBtmogliche Gerétesicherheit;
Defekte im Leistungskreis sind ohne Auswirkung auf den Alarmschaltkreis

DC-Axialliifter

DC-Radialliifter

Typ min™ Seite
1500 =100

47

431217 MV
VARIOFAN

1500 =100

4312177
VARIOFAN

1150 =100

4314177
VARIOFAN

850 =100

4318117V 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 20 15
VARIOFAN

ACmaxx / i-maxx

*

1330 = 60

7214 N7 0,4 n<nG 2 60 n>nG 0 60 15 15

Achtung:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich.

AC-Axialliifter

AC-Radialliifter

Zubehor
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Alarmsignal /19

)

— Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang (iber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein Low-Dauersignal ab

— High-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Stérung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick; das
Alarmsignal liegt wieder auf Low

8314 /19 H 04 n>nG 2 60 n<nG 0 60 20 15 * 1500100 38

431219 04 n>nG 2 60 n<nG 0 60 20 15 * 1500100 46

7214 N 19 04 n>nG 2 60 n<nG 0 4,5-60 10 104  * 1800 20 59

RLF 100-11/14 /19 04 n>nG 2 28 n < nG 0 16-28 10 104  * 1900 =100 84
e e

RER 101-36/18N /19 HH 0,4 n>nG 2 28 n < nG 0 16-28 10 10+4  * 1900 =100 94

Achtung:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern maglich.

Optional lieferbar:

— Mit integrierter Signalspeicherung zur nachtréglichen Erkennung von Kurzzeitstorungen (Latch)

— Alarmschaltkreis Open-Collector oder TTL

— Galvanisch getrennt fiir groBtmogliche Gerétesicherheit; Defekte im Leistungskreis sind ohne Auswirkung auf den Alarmschaltkreis

Elektrischer Anschluss U Versorgungsspannung
B
Lufter Kunde
+) Power o Us ! ﬁ t
s ! ‘ —
" -ty - Drehzahl
s |
NG| | 0208 piookien |
‘ ' Ausgang A - n—omin’ /N n<ng "L
Us ; ) 0 :
| | |
(-) Power } } } i
| H | | |
Un |Alarmsignal | | UnaHigh=Usa |
Rq = YBA—UaLow
IsINK ﬁ UALow t
=
Alle Spannungen gegen Ground gemessen to = Alarmsignal-Unterdriickung im Anlauf
Externer Arbeitswiderstand Rq von Up nach Ugp erforderlich * n < Grenzdrehzahl ng durch Bremsen oder Blockieren
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Alarmsignal /37

— Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang (iber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein High-Dauersignal ab

— Low-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf High

Optional lieferbar:
— Alarmschaltkreis TTL-kompatibel

Typ
8412 N/37 GMLV

3412 N/37 GV

Achtung:
Bei diesen Lifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich.

Elektrischer Anschluss U Versorgungsspannung
B
Lufter Kunde
(+) Power o U ﬁ t
v ‘ =
-ty -
~ U P Drehzahl
ng || n>ng n>ng
Ausgang ! ] i
‘ ' - - ﬁ } *) blockiert }
- b lUs ‘ n=0min" | t
() Power } } } =
—® ! | |
| |
Al i 1
Ra = YBA=UaLow Ua | Unrigh ! armsigna :
ISINK
ﬁ UALow t
=
Alle Spannungen gegen Ground gemessen ty = Alarmsignal-Unterdriickung im Anlauf
Externer Arbeitswiderstand Rg von Up nach Ugp erforderlich * n < Grenzdrehzahl ng durch Mg = 0 oder Blockieren
ebmpapst 17

DC-Axialliifter Informationen

DC-Radialliifter

ACmaxx / i-maxx

AC-Axialliifter

AC-Radialliifter

Zubehor
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Alarmsignal /39

- Alarmsignal zur Uberwachung der Drehzahl

— Signalausgang (iber Open-Collector

— Bei storungsfreiem Betrieb innerhalb des zuldssigen Spannungsbereiches gibt der
Liifter ein Low-Dauersignal ab

— High-Signal bei Unterschreitung der Grenzdrehzahl

— Nach Beseitigung der Storung kehrt der Liifter zu seiner Soll-Drehzahl zuriick;
das Alarmsignal liegt wieder auf Low

412 /39 0,5 n>nG 2 28 n=nG 0 28 10 <1 0 25
| 612 F/39 H 0,5 n>nG 2 28 n=nG 0 28 10 <1 * 0 28 |
| 614 N /39 M 0,5 n>nG 2 28 n=nG 0 28 10 <1 * 0 31 |
| 618 N/39N 0,5 n>nG 2 28 n=nG 0 28 10 <1 * 0 31 |
m
| 3414 N/39 HH 0,5 n>nG 2 28 n=nG 0 28 10 <1 * 0 40 |
m
m
| 4414 F/39 0,5 n>nG 2 28 n=nG 0 28 10 <1 * 0 44 |
m

Achtung:
Bei diesen Liifter-Specials sind Abweichungen hinsichtlich Temperaturbereich,
Spannungsbereich und der Leistungsaufnahme im Vergleich zu den Standardliiftern mdglich.

Elektrischer Anschluss Versorgungsspannung

Ug
ﬁ l
I
Lifter  Kunde ! t
(+) Power } } ==
. °v ng| | i Drehzahl
| L L n>ng
| 7 *) blockiert }
‘ “ +Uss ﬁ ! I n=omin’ | / t
Ausgang }} t }¢ } } =
‘ ' ] -— u ! 2 7 IAlarmsignal
- [ lus Al I UaHigh |
. I
(-) Power ﬁ | UaLow t
h Ra = UBA—UaLow =
IsINK
Alle Spannungen gegen Ground gemessen ty = Alarmsignal-Unterdriickung im Anlauf
Externer Arbeitswiderstand Ry von Ug nach Ugp erforderlich * n < Grenzdrehzahl ng durch Bremsen oder Blockieren
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Liifter-Serie
620

Vario-Pro®

Informationen

— ,Software statt Hardware“ — so lautet die Kurzformel dieses einzigartigen neuen
Liifterkonzepts. Damit erhalten Liifter fiir die Elektronikkiihlung ab Werk eine maB-
geschneiderte Intelligenz.

— Flexible Konfigurierung auf Software-Basis, schnellere Verfligharkeit und Bemusterung
ab Lager und die Lieferbereitschaft von kundenspezifischen Lésungen in jeder LosgroBe
sind die Hauptvorteile.

DC-Axialliifter

DC-Radialliifter

ACmaxx / i-maxx

Liifter-Serie Liifter-Serie
DV 4100 RL90ON

AC-Axialliifter

8400 N 36 5200 N RLF 100
| 8300 38 DV 5200 RG 90 N
| 8200 J 39 5100 N RG 125 N
| 3400 N 40 5300 RG 160 N
| 3300 0 7100 N REF 100
| 3200 J 43 7200 N RER 101
| 4400 FN 45 6100 RER 125 N
| 4300 40 6300 RER 160 N
| 4100 N 49 DV 6200
| 4100 NH 50 6400

AC-Radialliifter

4100 NH 7-8

ebmpapst
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Drehzahlvorgabe uber Temperatursensor

— Als SteuergréBe dient ein Temperatursensor, welcher entweder im Liifter integriert oder an
einer zusétzlichen Steuerlitze angeschlossen wird.

Externer Temperatursensor Typ T

— Ext. NTC Typ LZ370 erforderlich (nicht im

Lieferumfang enthalten)
Lufter Kunde

(+) Power

(+) Interne Ref|

O

NTC

() ov Groung

Standard Drehzahl-Temperatur-Kennlinie
fiir Typ Tund Typ |

Nmin

> 30°C 50°C

Niin = 1/2 Mmax
Tuin = 30 °C; Tray = 50 °C

120

Interner Temperatursensor Typ |

Lufter Kunde
(+) Power

(+) Interne Ref |

— NTC in Liifternabe integriert

NTC

N T () OV Ground

Optional mit frei wahlbarer
Temperatur-Drehzahl-Kennlinie méglich

Nmin

»  Tmin Tmax

Nyin = 800 /iy Nipay Modellabhéngig
Tin = 5°C Tmax 85 °C, modellabhéngig

ebmpapst



Drehzahlvorgabe uber Steuerspannung
oder PWM-Signal

— Als SteuergréBe dient ein PWM-Signal oder eine analoge Steuerspannung.

=
(<%}
=
S
2
(1]
E
£
(=]
S
=

DC-Axialliifter

DC-Radialliifter

Drehzahlvorgabe mittels Steuerspannung Typ A
— Standard Regelbereich 0 ... 5V — Optional Regelbereich 0 ... 10V

Lufter Kunde Lufter Kunde

(+) Power (+) Power

(+) Interne Ref.

DC-Liifter - Specials

. . /(-) OV Ground

(-) OV Ground

ACmaxx / i-maxx

Drehzahlvorgabe mittels PWM Typ P Lufer Kunde

(+) Power

— Standard PWM Signal in 2 Ausfiihrungen
a) PWM Frequenz 2kHz (0-100%), Open collector Eingang
b) 4-Wire Interface nach Intel Spezifikation fiir 12 VDC-Lfter, '

PWM Frequenz 20 kHz, inkl. Tachosignal /2 ‘e'

AC-Axialliifter

(+) Interne Ref |

(-) OV Ground'

B

Q
E=]
5
=
<

(3}
=
Q
<<

Standard Kennlinie P / A Optional - frei wéhlbare Kennlinie P / A

A 0 5 90 100% PWM A 100 % PWM
0 5V 0 5V

> Optoran 10V A >0 Optora 10V A A

(%]

(=]

=

-

5

(4]
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Drehzahlvorgabe uber Multi-Options
Steuereingang

— Eingang kann von dem Kunden wahlweise mit PWM Signal, analoger Spannung, externem
Temperaturregelmodul oder Widerstand betrieben werden.

— Die Steuersignal-Drehzahl Charakteristik des Liifters unterscheidet sich von der
Standardkennlinie der A und P Eingénge (vgl. S. 121).

— Zur Erreichung der maximalen Drehzahl muss die Steuerlitze gegen UB geschalten werden.

— Der Steuereingang wird in der Regel mit einem Open Collector tacho (Typ /2, vgl. Seite 110)
kombiniert.

Drehzahlvorgabe iiber Multi-Options Steuereingang

Applikationshinweise fiir verschiedene Steuermdglichkeiten
|U_B-ResWenigkeit
35% | -
H] H] | rot =~ | -
33K 47K
| Lin/PWM Steuereingang
% 0-10VDC / PWM _
violett - —
id | |
\
1 \ | Drehzahlausgan | I Max. 10 mA H
PWM @4” \) | Impulse progUmdrehungI
_— 10K - /1 TweiB [
Alarmgeber / |
/ |
12V |_412V Drehzahlanzeige | |
ry A I
| 7
| GND |
Temperatur- einstellbare Drehzahl einstellbare volle einstellbare Drehzahl [ blau |
regelmodul Drehzahl mit Drehzahl
PWM 1 - 10 kHz Potentiometer 1V-10V | |
50002-1-0174
50003-1-0174 100% PWM -> n=max 10V > n=max | | |
ca. 10% PWM -> n=min ca.1V -> n=min
<10%PWM -> n=0 <1V -> n=0 | |
777777 Anlauf bei > 14 % Anlauf bei > 1,4V |
Kundenseite Anschluss Ventilator
Leitung 1
o =
= o=
g E
rot blau weiB violett
Leitung | Anschluss | Farbe | Belegung / Funktion Leitung ] Anschluss | Farbe | Belegung / Funktion
1 + rot UB-Restwelligkeit + 3,5 % 1 Tacho weiB Drehzahlausgang:
GND blau GND 3 Impulse/Umdrehung

0-10V/PWM violett Steuereingang (Impedanz 100 k()
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Geschitzte Lufter
gegen Umwelteinflisse

— Erflillung von besonderen Anforderungen, die in vielen Einsatzgebieten notwendig sind.
— Besténdigkeit der Liifter gegen Klimaeinfliisse wie Staub, Spritzwasser, Feuchtigkeit,
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Wasser und Salznebel. 3";-‘-’
— Kompetente Losungen, mit denen Liifter an Umgebungsbedingungen angepasst werden %
knnen. =
&S
(=]
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Feuchteschutz Salznebelschutz =
Eine Lackschicht (iber Motor und Leiterplatte Salznebel stellt eine der hértesten 8
schiitzt vor Luftfeuchtigkeit und Betauung. Anforderungen an die Bestandigkeit des
Produktes. ebm-papst verfiigt liber
IP 54 Schutz Technologien, mit denen Liifter und Geblase E
Motor und Leiterplatten werden beschichtet und  dauerhaft und zuverlédssig gegen Salznebel £
somit gegen Spritzwasser und Feuchtigkeit geschiitzt werden konnen. ;
geschiitzt. Hohe Schutzklassen bis IP 67 sind =
auf Anfrage auch maglich. Nirostalager §
Spezielle Lager aus Edelstahl bieten zusétzlich
Schutz.

Die verfiigbaren und eingesetzten Losungen konnen je nach BaugréBe abweichen.
Gerne entwickeln wir fiir Sie eine auf die Anforderungen Ihrer Applikation zugeschnittene Losung.

AC-Axialliifter
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